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1 Index des Révisions 

Rev Date Auteur Verification Approbation Contenu de la modification 

0.0.0 28/10/2009 PA BASS   1er Version 
0.0.1 05/11/2009 PA BASS   Ajout navigation Keypad 
0.0.2 09/11/2009 PA BASS   Suppression :  

- Pilotage multivitesse 
- Pilotage patin 

0.0.3 17/11/2009 PA BASS   Modifications mineures 
0.0.4 15/12/2009 PA BASS   Modifications mineures 

Table 1 - Révisions Index 
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3 Préface 

 
 
 
Nous vous remercions d'avoir fait l'acquisition d'un variateur de vitesse de notre gamme.  
Cet appareil est destiné à alimenter un moteur électrique triphasé. Lisez attentivement ce manuel et familiarisez-vous avec l'utilisation de cet 
appareil. 
 
Une manipulation inappropriée de l'appareil peut empêcher son fonctionnement correct ou provoquer un court-circuit ou une panne. 
Mettez le manuel d'instructions de ce produit à la disposition de son utilisateur final. Conservez ce document dans un endroit approprié jusqu'à la 
mise hors service du variateur de vitesse. 
 

 
Sous réserve des modifications de ces documents.  
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4 Principe de mise en Œuvre : 

 
La mise en œuvre d’un variateur de fréquence peut suivre cette séquence : 
 

� Raccordement  
o Définitions des fonctions de chaque bornes : puissance, résistance, entrées / sorties analogique / digitale. 
 

� Paramétrage contrôle moteur 
o Paramétrage du variateur en fonction du moteur connecté afin d’obtenir le maximum de performance sur le control du 

moteur (couple, vitesse, stabilité, …). 
o Auto adaptation – Auto tuning des paramétres moteur 
 

� Test Run 
o Mise en rotation simple du moteur via la micro-console. 
o Vérification du fonctionnement moteur (courant consommé, …). 
 

� Paramétrages applicatif 
o Paramétrages des fonctions de haut niveau liés à l’application, tel que canal de consigne vitesse, affectations des E/S, … 

 
� Ajustements  applicatif 

o Ajustements des paramètres applicatifs : 
� Ajustements correcteur PID. 
� Améliorer le fonctionnement de l’application (exemple : Saut de fréquence). 
� Ajouter des fonctionnalités à l’application (exemple : Sortie seuil limitation couple).   
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5 Utilisation de la console intégrée 

 
 
La console consiste en un afficheur LED à quatre chiffres, 5 
indicateurs LED, et de six touches, comme l’indique la figure 
ci-contre. 
 
La console vous permet de démarrer le moteur et de l’arrêter, 
de surveiller l’état de marche, et de passer en mode 
programmation. Dans le mode, vous pouvez configurer la 
valeur des codes de fonctions, surveiller les états des 
signaux d’E/S, et contrôler les informations de maintenance 
ainsi que les informations d’alarme. 
 
 
 

 

 

 
 
La console comporte 3 modes opératoires : le mode de programmation, le mode de pilotage et le mode d’alarme. 
 

Mode de programmation Mode de pilotage                            mode opératoire    
 
 
Afficheur, touches STOP RUN STOP RUN 

Mode d’alarme 

Fonction Affiche le code de fonction ou la donnée 
Affiche la fréquence de sortie, la fréquence de réglage, la vitesse du 
moteur, la puissance requise, le courant de sortie et la tension de 
sortie 

Affiche la description et l’historique 
de l’alarme 

 
 

 
 

Affichage ON Clignotant ON Clignotant / ON 

Fonction Le mode du programme est indiqué 
Affiche l’unité de la fréquence, du courant de sortie, de la puissance 
requise, de la vitesse et de la vitesse linéaire. 

Aucune 

Indication de la fréquence 

ON 

Indication de la vitesse 

 ON 

 

 Affichage  
 

 

 ON Indication du courant 

 ON 

Indication de la capacité de 
courant 

 Clignote 
ou s’est allumé 

OFF 

Fonction La sélection du fonctionnement (fonctionnement avec console / fonctionnement avec borne) est affichée 

 Affichage S’est allumé en mode de fonctionnement avec console (F02 = 0, 2 ou 3) 

Fonction 
L’absence de commande 
de fonctionnement est 
affichée 

La présence de commande 
de fonctionnement est 
affichée 

L’absence de commande de 
fonctionnement est affichée 

La présence de commande de 
fonctionnement est affichée 

L’état d’arrêt dû au déclenchement 
est affiché 

A
ff

ic
h

eu
r 

 
 

 
 
 

Affichage     

Si une alarme apparaît en cours de 
fonctionnement, ne s’est pas allumée 
en cours de fonctionnement avec 
console ou s’est allumée en cours de 
fonctionnement avec bornier 

 
 

 
Passe en mode de pilotage 
 

 
Fonction 

Déplacement de chiffre (mouvement du curseur) dans la 
configuration des données 

Passe en mode de programmation 
Active le déclenchement et bascule 
en mode d’arrêt ou en mode de 
pilotage 

 
Fonction 

Détermine le code de fonction, enregistre et met à jour les 
données Bascule l’indication de l’afficheur DEL 

Affiche l’information de 
fonctionnement 

 Fonction 
Augmente/diminue la valeur du code de fonction et les 
données 

Augmente/diminue la fréquence, la vitesse du moteur et les autres 
paramétrages 

Affiche l’historique de l’alarme 

  
Fonction Invalide 

Commence à fonctionner (passe 
en mode de marche (RUN)) Invalide Invalide 

T
o

u
ch

es
 

 
Fonction Invalide 

Arrêt de la décélération 
(passe en mode de 
programmation STOP) 

Invalide 
Arrêt de la décélération (passe en 
mode de pilotage STOP) Invalide 

 
- Si F02 = 1, la touche RUN ne sera pas activée (commande RUN par bornes d’entrées logiques). 
- Si F02 = 1, la touche STOP ne sera pas activée (commande RUN/STOP par bornes d’entrées logiques). 
- Si H96 = 1 ou 3, la touche STOP située sur la console arrêtera le moteur en priorité, même si d’autres commandes RUN/STOP sont activées. 
 

Touche 
+vite 

Touche  
-vite 

Touche  
Fonctions 
Données 

Touche 
Programme 

Reset 

Afficheur LED Indicateur LED 

Touche MARCHE 

Touche 
ARRET 
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5.1 Menus disponibles 

 
ATTENTION :  
Le menu comporte une fonction de limitation (codes de fonction E52) qui permet d'exclure certains menus de l'affichage, pour simplifier l'utilisation. 
Par défaut, seul l'affichage des menus 1 "Réglage des paramètres" est activé. L'affichage des autres menus n'est pas possible. 
 
Valeur code 

E52 
Fonctions Menus sélectionnables 

0000    Mode de réglage des valeurs des codes de fonction Menu 1 "Réglage des paramètres" (réglage usine) 
1111    Mode de contrôle des valeurs des codes de fonction Menu 2 "Contrôle des paramètres" 
2222    Affichage de tous les menus Menu 1 à 6 (7*) 

 
*7, si une KEYPAD externe est connectée. 
 
N° de Menu Menu Affichage Led Fonctions principales Remarques 

1.F _ _ 1.F _ _ 1.F _ _ 1.F _ _     Codes F (fonctions de base) 
1.E _ _ 1.E _ _ 1.E _ _ 1.E _ _     Codes E (fonctions de base évoluées) 
1.C _ _1.C _ _1.C _ _1.C _ _    Codes C (fonctions de contrôle de la consigne) 
1.P _ _1.P _ _1.P _ _1.P _ _    Codes P (fonctions de paramétrage moteur) 
1.H _ _1.H _ _1.H _ _1.H _ _    Codes H (fonctions de haut niveau) 
1.J _ _1.J _ _1.J _ _1.J _ _    Codes J (fonctions d’application) 

1111    
Réglages des 
paramètres 

1.1.1.1.y _ _ _ _ _ _ _ _    Codes Y (fonctions de communication) 

Lorsque l’un de ces codes de 
fonctions est appelé, les 
donnés correspondantes sont 
affichées et peuvent être 
modifiées. 

2222    Contrôle des 
paramètres 

2.2.2.2.repepepep    N'affiche que les codes des fonctions modifiées par 
rapport aux réglages usine. Vous pouvez afficher les 
valeurs de ces codes de fonctions ou les modifier. 

 

3333    Surveillance de 
l'entraînement 

3.3.3.3.oPEPEPEPE    Affiche les informations de fonctionnement 
nécessaires pour les travaux de maintenance ou pour 
les tests de fonctionnement. 

 

4444    Contrôle E/S 4.4.4.4.i____o    Affiche des informations concernant l'interface 
externe. 

 

5555    Informations de 
maintenance 

5.CHE5.CHE5.CHE5.CHE    Affiche les informations de maintenance, y compris le 
temps global de fonctionnement. 

 

6666    Informations 
d'erreur 

6.AL6.AL6.AL6.AL    Affiche les quatre derniers codes d'erreur. Vous 
pouvez accéder aux informations de fonctionnement 
enregistrées au moment de l'erreur. 

 

7777    Copier des 
données 

7777 .CP.CP.CP.CPy    Permet la lecture ou l'écriture des valeurs des codes 
de fonctions, ainsi que leur contrôle.* 
* Une KEYPAD (en option) est nécessaire pour cette 
fonction. 
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5.2 Navigation via la console 

Mise sous tension

FUNC

PRG

2  

1.F__

1.E__

1.C__

1.P__

1.H__

1.J__

1.Y__

FUNC

F 0  

F 01  

1

3

F 02  

PRG

Annuler

Valider

FUNC

Valider

F 51  

PRG

E 01

Y 99  

PRG

PRG

FUNC

0.00

FUNC

Courant(A)

Consigne Vitesse (Hz)

0.00
Puissance 

Entrée (kW)

0.00Couple (%)

0U
Tension 

Sortie (V)

0.00
Sortie 

moteur

0U
Charge 

moteur (%)

Exemple : Chemin d’accès au paramètre 

F01(Consigne de fréquence 1)

FUNC

PRG

Annuler

0U
Tension 

Sortie (V)

Mode Exploitation Mode Programmation

OC1Défaut courant

3.OU2Défaut n-3

g

PRG

Mode Défaut

+ = Reset du DéfautPRG STOP

0.00

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC
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6 Pilotage par Micro-Console 

6.1 Raccordement : 

S
W

8

 
 
Ce schéma est donné à titre d’exemple. Pour des schémas de câblages détaillés, se reporter au manuel d’instruction correspondant. 
 
Note 1 : Afin de protéger le câblage, installez dans le circuit primaire du variateur un dispositif de protection contre les courts circuits (Disjoncteur / 
DPCC) recommandé ou un dispositif différentiel résiduel (DDR) (avec fonction de protection contre les surintensités). À ce moment, assurez-vous 
que la capacité du dispositif de protection est inférieure ou égale à la capacité recommandée. 
 
Note 2 : Lorsque c’est nécessaire, installez un contacteur magnétique (CM) pour chaque variateur afin de séparer le variateur de l'alimentation 
électrique, en dehors du DPCC ou du DDR. Connectez un parasurtenseur en parallèle lors de l’installation d’une bobine telle que le CM. 
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6.2 Programmation du variateur 

6.2.1 Paramètres moteurs 

Code Désignation Réglage Usine Valeur recommandée Commentaire 

F03 Fréquence Maximum 50 Hz Selon les besoins  
F04 Fréquence Nominale 50 Hz Valeur lue sur la plaque moteur 

en Hz. 
La plus parts des moteurs industrielles ont 
une fréquence nominale de 50 Hz.  

F05 Tension Nominale 
(à la fréquence 
nominale) 

0V : Proportionnelle à la 
tension réseau 

Valeur lue sur la plaque moteur Tension nominale moteur à la fréquence 
nominale. 

F42 Sélection du mode 
commande 

0 : U/F  Si nécessaire utiliser un autre mode de 
contrôle moteur.  

P02 Puissance nominale Dépend du calibre 
variateur 

Valeur lue sur la plaque moteur 
en kW 

kW = 0,736 x CV 

P03 Courant nominal Dépend du calibre 
variateur 

Valeur lue sur la plaque moteur 
en A 

 

P12 Fréquence de 
glissement nominale 
moteur 

Dépend du calibre 
variateur 

 
fsynchrone

Vsynchrone

VnomVsynchrone
P *12

−

=

 

HzP 67,250*
1500

14201500
12 =

−

=

 

 
 

6.2.2 Mise en service rapide (auto adaptation) 

Même si ce n’est pas absolument nécessaire, la procédure d’auto adaptation devrait être effectuée avant de mettre le moteur en marche pour la 
première fois.  
 
Il est recommandé d’effectuer une procédure d’auto adaptation avant le premier démarrage du moteur. Il y a deux modes d’auto adaptation :  

� Le mode d’auto adaptation 1 (statique) 
� Le mode d’auto adaptation 2 (dynamique). Si vous choisissez cette option, veuillez retirer la charge mécanique du 

moteur. 
 

 AVERTISSEMENT 
 

Le moteur va commencer à tourner si le mode d’auto adaptation 2 est sélectionné 

 
Procédure d’auto adaptation 

 
1. Mettez le variateur de vitesse sous tension. 
2. Commutez le mode de fonctionnement du mode à distance au mode local (réglage F02 = 2 ou 3). 
3. S’il existe des contacteurs entre le moteur et le variateur, veuillez les fermer manuellement. 
4. Réglez P04 à 1 (mode d’auto adaptation 1) ou P04 à 2 (mode d’auto adaptation 2), appuyez sur FUNC/DATA et sur RUN (le flux de 
courant parcourant le bobinage du moteur va générer un bruit.) L’auto adaptation prend quelques secondes avant de se terminer 
automatiquement. 
5. P07 et P08 vont être mesurés (de même que P06 et P12 si le mode d’auto adaptation 2 a été sélectionné) et enregistrés 
automatiquement dans le variateur de vitesse. 
6. La procédure d’auto adaptation est terminée. 
 
La procédure d’auto adaptation est terminée. 

6.2.3 Test Run 

Appuyer sur STOP pour arrêter le fonctionnement du variateur. 
(1) Réglez F02 = 2 et F02 = 3 pour sélectionner le mode local (commande RUN donnée par la console). 
(2) Allumez le variateur et contrôlez que la console DEL affiche 0.00 Hz en clignotant. 
(3) Réglez une fréquence basse en utilisant les touches avec les flèches  /  (contrôlez que la nouvelle fréquence clignote déjà sur 
la console DEL). Appuyez sur PRG/RESET pendant une seconde afin de déplacer le curseur sur l’afficheur DEL.  
(4) Appuyez sur FUNC/DATA pour enregistrer la nouvelle fréquence sélectionnée. 
(5) Appuyez sur la touche RUN pour commencer l’entraînement du moteur. 
(6) Appuyez sur la touche STOP pour arrêter le moteur. 

 
Remarque :  

� Vous souhaitez faire tourner le moteur dans l’autre sens : changer le paramètre F02 = 2, par F02 = 3 (Pilotage par la micro console 
REV). 
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7 Pilotage par signaux externes 

7.1 Raccordement 

S
W

8

 
 
Ce schéma est donné à titre d’exemple. Pour des schémas de câblages détaillés, se reporter au manuel d’instruction correspondant. 
 
Note 1 : Afin de protéger le câblage, installez dans le circuit primaire du variateur un dispositif de protection contre les courts circuits (DPCC) 
recommandé ou un dispositif différentiel résiduel (DDR) (avec fonction de protection contre les surintensités). À ce moment, assurez-vous que la 
capacité du dispositif de protection est inférieure ou égale à la capacité recommandée. 
 
Note 2 : Lorsque c’est nécessaire, installez un contacteur magnétique (CM) pour chaque variateur afin de séparer le variateur de l'alimentation 
électrique, en dehors du DPCC ou du DDR. Connectez un parasurtenseur en parallèle lors de l’installation d’une bobine telle que le CM ou le 
solénoïde à côté du variateur de vitesse. 
 
Note 3 : Lors de la connexion d’une inductance CC de lissage (DCR) en option, retirez le cavalier des bornes [P1] and [P(+)]. 
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7.2 Programmation du variateur 

7.2.1 Paramètres moteurs 

Code Désignation Réglage Usine Valeur recommandée Commentaire 

F03 Fréquence 
Maximum 

50 Hz Selon les besoins  

F04 Fréquence 
Nominale 

50 Hz Valeur lue sur la plaque moteur 
en Hz. 

La plus parts des moteurs industrielles ont 
une fréquence nominale de 50 Hz.  

F05 Tension 
Nominale 
(à la fréquence 
nominale) 

0V : Proportionnelle à la tension 
réseau 

Valeur lue sur la plaque moteur Tension nominale moteur à la fréquence 
nominale. 

F42 Sélection du 
mode 
commande 

0 : U/F  Si nécessaire utiliser un autre mode de 
contrôle moteur.  

P02 Puissance 
nominale 

Dépend du calibre variateur Valeur lue sur la plaque moteur 
en kW 

kW = 0,736 x CV 

P03 Courant nominal Dépend du calibre variateur Valeur lue sur la plaque moteur 
en A 

 

P12 Fréquence de 
glissement 
nominale moteur 

Dépend du calibre variateur  
fsynchrone

Vsynchrone

VnomVsynchrone
P *12

−

=

 

HzP 67,250*
1500

14201500
12 =

−

=

 

 
 

7.2.2 Mise en service rapide (auto adaptation) 

Même si ce n’est pas absolument nécessaire, la procédure d’auto adaptation devrait être effectuée avant de mettre le moteur en marche pour la 
première fois.  
 
Il est recommandé d’effectuer une procédure d’auto adaptation avant le premier démarrage du moteur. Il y a deux modes d’auto adaptation :  

� Le mode d’auto adaptation 1 (statique) 
� Le mode d’auto adaptation 2 (dynamique). Si vous choisissez cette option, veuillez retirer la charge mécanique du 

moteur. 
 
 

 AVERTISSEMENT 
 

Le moteur va commencer à tourner si le mode d’auto adaptation 2 est sélectionné 

 
Procédure d’auto adaptation 

 
1. Mettez le variateur de vitesse sous tension. 
2. Commutez le mode de fonctionnement du mode à distance au mode local (réglage F02 = 2 ou 3). 
3. S’il existe des contacteurs entre le moteur et le variateur, veuillez les fermer manuellement. 
4. Réglez P04 à 1 (mode d’auto adaptation 1) ou P04 à 2 (mode d’auto adaptation 2), appuyez sur FUNC/DATA et sur RUN (le flux de 
courant parcourant le bobinage du moteur va générer un bruit.) L’auto adaptation prend quelques secondes avant de se terminer 
automatiquement. 
5. P07 et P08 vont être mesurés (de même que P06 et P12 si le mode d’auto adaptation 2 a été sélectionné) et enregistrés 
automatiquement dans le variateur de vitesse. 
6. La procédure d’auto adaptation est terminée. 
 
La procédure d’auto adaptation est terminée. 

7.2.3 Test Run 

Appuyer sur STOP pour arrêter le fonctionnement du variateur. 
(1) Réglez F02 = 2 et F02 = 3 pour sélectionner le mode local (commande RUN donnée par la console). 
(2) Allumez le variateur et contrôlez que la console DEL affiche 0.00 Hz en clignotant. 
(3) Réglez une fréquence basse en utilisant les touches avec les flèches  /  (contrôlez que la nouvelle fréquence clignote déjà sur 
la console DEL). Appuyez sur PRG/RESET pendant une seconde afin de déplacer le curseur sur l’afficheur DEL.  
(4) Appuyez sur FUNC/DATA pour enregistrer la nouvelle fréquence sélectionnée. 
(5) Appuyez sur la touche RUN pour commencer l’entraînement du moteur. 
(6) Appuyez sur la touche STOP pour arrêter le moteur. 

 
Remarque :  

� Vous souhaitez faire tourner le moteur dans l’autre sens : changer le paramètre F02 = 2, par F02 = 3 (Pilotage par la micro console 
REV). 
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7.2.4 Paramètres de consigne 

 
Code Désignation Réglage Usine Valeur recommandée Commentaire 

F01 Consigne de fréquence  0 : Pilotage via la micro-console 1 : Entrée tension (borne 12) (0 – 10V) 
 

Sélection du canal de 
commande en 
fonctionnement 
normal (consigne de 
vitesse). 

F02 Mode de fonctionnement 2 : Pilotage par la micro-console 1 : Pilotage par signaux externes 
(logique) 

Sélection du canal de 
commande (sens de 
rotation) par les 
bornes FWD et REV. 

E01 Fonction de la borne X1 0 : Sélection vitesse présélectionnée 
[SS1] 

 Si active, le variateur 
sélectionne la 
fréquence fixe C05 

E02 Fonction de la borne X2 1 : Sélection vitesse présélectionnée 
[SS2] 
 

 

E03 Fonction de la borne X3 1 : Sélection vitesse présélectionnée 
[SS4] 
 

 

Voir section : 
Commande par 
sélection multi 
vitesse 

E04 Fonction de la borne X4 7 : (1007) Arrêt roue libre  Si active, le variateur 
coupe son étage de 
sortie 
immédiatement. Le 
moteur s’arrête en 
roue libre. 

E05 Fonction de la borne X5 8 : (1008) Réinitialisation d’alarme  Réinitialise l’état des 
alarmes actuelles. 

E20 Fonction de la borne Y1 0 : (1000) Variateur en 
fonctionnement (RUN) 

 Lorsque le variateur 
est actif (consigne de 
sens), la sortie est 
court circuiter entre 
Y1 et Y1E. 

E27 Fonction des bornes 
(30 A, B, C)  

99 : (1099) signalisation de défaut.  Sortie d’indication 
défaut variateur 
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From a single product to a complete application solution IMO, has the product range and
knowledge to meet today’s most demanding application requirements. 

Unrivalled Choice
From the World’s Finest 

The IMO Automation and Controls range fully
addresses the sense, control and switch
demands of today’s factory automation and
control environment. In terms of choice, the IMO
line-up is peerless, offering everything today’s
panel builder needs. From circuit protection and
panelware to PLCs and AC drives.  The first
company in Europe to do so, IMO gives a    
no-quibble three year warranty on the majority of
its electronics based control components and a
five year warranty on its successful range of IMO
Jaguar Drives.

IMO Electronics is at the leading edge of electro-
mechanical PCB component technology, with
ranges of highly specified products designed to
meet the most demanding applications. The
company offers one of the most competitive,
high quality and comprehensive PCB relay and
Terminal Block connector ranges available,
supported by sophisticated IT systems and
infrastructure. The Electronics Division at IMO is
perfectly positioned to meet all vendor and
administration reduction requirements.

All products are manufactured to IMO’s defined
specification applying rigorous quality assurance
and reliability standards. IMO products are built
to comply with all relevant international
approvals.



IMO Precision Controls Limited 
1000 North Circular Road 
Staples Corner, 
London NW2 7JP 
United Kingdom

Tel: +44 (0)20 8452 6444  
Fax: +44 (0)20 8450 2274 
Email: imo@imopc.com  
Web:  www.imopc.com

IMO Jeambrun Automation SAS
Centre d’Affaires Rocroy
30, Rue de Rocroy
94100 Saint-Maur-Des-Fosses
France 

Tel:    0 800 912 712 
Fax:   0 800 912 713
Email: info@imopc.fr 
Web:  www.imopc.fr

IMO Automazione
Viale A. Volta 127/a
50131 Firenze, 
Italia

Tel: +39 800 783281  
Fax: +39 800 783282 
Email:  info@imopc.it
Web:   www.imopc.it 

IMO Canada
Unit 10, 1 Whitmore Road
Woodbridge, 
Ontario L4L 8G4 
Canada

Tel:    +1 905 265 9844
Fax:   +1 905 265 1749
Email: imocanada@imopc.com
Web:  www.imopc.com
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