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Guide De Démarrage Rapide

Variateur compact
Haute performance

3 ph 400 V 0.4 kKW- 15 kKW
3 ph 200V 0.1 KW- 15 kW
1ph 200V 0.1 KW- 2.2 KW
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Rev Date Auteur Verification Approbation Contenu de la modification
0.0.0 28/10/2009 PA BASS 1er Version

0.0.1 05/11/2009 PA BASS Ajout navigation Keypad
0.0.2 09/11/2009 PA BASS Suppression :

- Pilotage multivitesse
- Pilotage patin
0.0.3 17/11/2009 PA BASS Modifications mineures
0.0.4 15/12/2009 PA BASS Modifications mineures
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Nous vous remercions d'avoir fait I'acquisition d'un variateur de vitesse de notre gamme.
Cet appareil est destiné & alimenter un moteur électrique triphasé. Lisez attentivement ce manuel et familiarisez-vous avec I'utilisation de cet
appareil.

Une manipulation inappropriée de l'appareil peut empécher son fonctionnement correct ou provoquer un court-circuit ou une panne.

Mettez le manuel d'instructions de ce produit a la disposition de son utilisateur final. Conservez ce document dans un endroit approprié jusqu'a la
mise hors service du variateur de vitesse.

Sous réserve des modifications de ces documents.
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4  Principe de mise en (Euvre :

La mise en ceuvre d’un variateur de fréquence peut suivre cette séquence :

L] Raccordement
o  Définitions des fonctions de chaque bomes : puissance, résistance, entrées / sorties analogique / digitale.

L] Paramétrage contréle moteur
o  Paramétrage du variateur en fonction du moteur connecté afin d’obtenir le maximum de performance sur le control du
moteur (couple, vitesse, stabilité, ...).
o  Auto adaptation — Auto tuning des paramétres moteur

= TestRun
o Mise en rotation simple du moteur via la micro-console.
o Vérification du fonctionnement moteur (courant consommé, ...).

. Paramétrages applicatif
o  Paramétrages des fonctions de haut niveau liés a I'application, tel que canal de consigne vitesse, affectations des E/S, ...

= Ajustements applicatif
o  Ajustements des parametres applicatifs :
= Ajustements correcteur PID.
= Améliorer le fonctionnement de I'application (exemple : Saut de fréquence).
= Ajouter des fonctionnalités a 'application (exemple : Sortie seuil limitation couple).
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ilisation de la console intégrée

La console consiste en un afficheur LED a quatre chiffres, 5

indicateurs LED, et de six touches, comme l'indique la figure Afficheur LED Indicateur LED
ci-contre. KEYPAD
B RUN I CONTROL
[PRGMODE |
La console vous permet de démarrer le moteur et de I'arréter, o
de surveiller 'état de marche, et de passer en mode Touche
programmation. Dans le mode, vous pouvez configurer la Programme Touche MARCHE
valeur des codes de fonctions, surveiller les états des Reset
signaux d’E/S, et contréler les informations de maintenance
ainsi que les informations d’alarme. Touche Touche
Fonctions ARRET
Données
Touche Touche
+vite -vite

La console comporte 3 modes opératoires : le mode de programmation, le mode de pilotage et le mode d’alarme.

mode opératoire Mode de programmation Mode de pilotage
Mode d’alarme
Afficheur, touches STOP RUN STOP RUN
Affiche la fréquence de sortie, la fréquence de réglage, la vitesse du ) - T
Fonction | Affiche le code de fonction ou la donnée moteur, la puissance requise, le courant de sortie et la tension de dAghg:erI;(e!escnpnon et historique
sortie
Affichage | ON Clignotant ON Clignotant/ ON
Fonction Le mode du programme est indigué Aﬂlche T'unité dg la fréquence, qu COUI:arjt qe sortie, de la puissance Aucune
requise, de la vitesse et de la vitesse linéaire.
Indication de la fréquence Indication de la vitesse
Hz CJA Okw Hz A kW
IjPRGﬁODEI:| r/min_||m/min ON r/min_|| m/min ON
Hz [JA [Jkw
§ timin Jlmimin] Rffithage .P,_TZG E‘?\DE. KW Indication de la capacité de OFF
.ﬁ [tmin jlm/min] 5y Indication du courant courant
E PRG.MODE PRG.MODE
OOHz WA Okw OHz OA Ekw
r/min_||m/min ON r/min_|| m/min Clignote
ou s'est allumé
0O KEYPAD Fonction La sélection du fonctionnement (fonctionnement avec console / fonctionnement avec borne) est affichée
CONTROL Affichage S'est allumé en mode de fonctionnement avec console (FO2 = 0, 2 ou 3)
Fonction t:?j:;ic:nﬂzr%l;ﬁn;?de '&2 ?orremssgr?re\edne]e?tzrsr:ande L'absence de commande de La présence de commande de L'état d'arrét dd au déclenchement
i ! fonctionnement est affichée fonctionnement est affichée est affiché
affichée affichée
Si une alarme apparait en cours de
CJRUN : 5 ;
fonctionnement, ne s’est pas allumée
Affichage [JRUN [CRUN [JRUN [CIRUN en cours de fonctionnement avec
console ou s’est allumée en cours de
fonctionnement avec bornier
D Passe en mode de pilotage Active le déclenchement et bascule
TESET Fonction Passe en mode de programmation en mode d'arrét ou en mode de
Déplacement de chiffre (mouvement du curseur) dans la pilotage
configuration des données
. Détermine le code de fonction, enregistre et met a jour les e T ath Affiche l'information de
» ,
8 % Fonction e e Bascule I'indication de I'afficheur DEL e s
[X]
3
3 . ) - . .
= Fonction Augmente/dlmlnue la valeur du code de fonction et les Augmepte/dlmlnue la fréquence, la vitesse du moteur et les autres Affiche Ihistorique de Falarme
données paramétrages
0 ; Commence a fonctionner (passe ) )
@ Fonction Invalide en mode de marche (RUN)) Invalide Invalide
Arrét de la décélération . oAl
Fonction Invalide (passe en mode de Invalide Arét de la vdeceleratlon (passe en Invalide
N mode de pilotage STOP)
programmation STOP)

- Si F02 = 1, la touche RUN ne sera pas activée (commande RUN par bomes d’entrées logiques).
- Si F02 = 1, la touche STOP ne sera pas activée (commande RUN/STOP par bornes d’entrées logiques).
- SiH96 =1 ou 3, la touche STOP située sur la console arrétera le moteur en priorité, méme si d'autres commandes RUN/STOP sont activées.
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5.1 Menus disponibles

ATTENTION :

Le menu comporte une fonction de limitation (codes de fonction E52) qui permet d'exclure certains menus de I'affichage, pour simplifier ['utilisation.
Par défaut, seul 'affichage des menus 1 "Réglage des paramétres” est activé. L'affichage des autres menus n'est pas possible.

Valeur code Fonctions Menus sélectionnables
E52
H Mode de réglage des valeurs des codes de fonction Menu 1 "Réglage des paramétres" (réglage usine)
| Mode de contréle des valeurs des codes de fonction Menu 2 "Contréle des parametres"
c Affichage de tous les menus Menu 126 (7%)
*7, si une KEYPAD externe est connectée.
N° de Menu Menu Affichage Led Fonctions principales Remarques
F__ Codes F (fonctions de base) Lorsque I'un de ces codes de
\E__ Codes E (fonctions de base évoluées) fonctions est appele, les
) I__ Codes C (fonctions de controle de la consigne) donnés correspondantes sont
| R;g;gé?rseges P__ Codes P (fonctions de paramétrage moteur) f:ggri}?éissm peuvent etre
P IH_ _ Codes H (fonctions de haut niveau) ’
- - Codes J (fonctions d'application)
by _ _ Codes Y (fonctions de communication)
c Contrdle des 2FEP N'affiche que les codes des fonctions modifiées par
paramétres rapport aux réglages usine. Vous pouvez afficher les
valeurs de ces codes de fonctions ou les modifier.
3 Surveillance de J.OPE Affiche les informations de fonctionnement
I'entrainement nécessaires pour les travaux de maintenance ou pour
les tests de fonctionnement.
Y Contréle E/S vyi_o Affiche des informations concemant l'interface
externe.
S Informationsde | S.CHE Affiche les informations de maintenance, y compris le
maintenance temps global de fonctionnement.
B Informations B.AL Affiche les quatre deriers codes d'erreur. Vous
d'erreur pouvez accéder aux informations de fonctionnement
enregistrées au moment de l'erreur.
1 Copier des n Py Permet la lecture ou I'écriture des valeurs des codes
données de fonctions, ainsi que leur contréle.*
*Une KEYPAD (en option) est nécessaire pour cette
fonction.
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5.2

Exemple : Chemin d’acces au parameétre

Navigation via la console
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6  Pilotage par Micro-Console

6.1 Raccordement :
Disjoncteur ou Contacteur de —
différentiel (*1) lignes (*2) - )
OO/ OO
< o L QLR Pl P(#) DB N(-) U Q-+ -
Alimentation : H VvV ©
Triphasé H H
380400V T4 © T Qs WO ———
50/60 Hz ; : ‘
1
3 ° L+ |
'l\//lise ala terre

Mise & la terre |

Sortie a Relais

Entrées Analogiques

V2
ov
Y2
Y1 Sorties a
oMy transistors
FMA
FM Sortie
analogique
FMP
SWe

Entrées Logiques

Ce schéma est donné a titre d’exemple. Pour des schémas de cablages détaillés, se reporter au manuel d’instruction correspondant.

Note 1 : Afin de protéger le cablage, installez dans le circuit primaire du variateur un dispositif de protection contre les courts circuits (Disjoncteur /
DPCC) recommandé ou un dispositif différentiel résiduel (DDR) (avec fonction de protection contre les surintensités). A ce moment, assurez-vous
que la capacité du dispositif de protection est inférieure ou égale a la capacité recommandée.

Note 2 : Lorsque C'est nécessaire, installez un contacteur magnétique (CM) pour chaque variateur afin de séparer le variateur de I'alimentation
électrique, en dehors du DPCC ou du DDR. Connectez un parasurtenseur en paralléle lors de I'installation d’'une bobine telle que le CM.
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6.2 Programmation du variateur
6.2.1 Paramétres moteurs
Code Désignation Réglage Usine Valeur recommandée Commentaire
FO3 | Fréquence Maximum 50 Hz Selon les besoins
FOH4 | Fréquence Nominale 50 Hz Valeur lue sur la plaque moteur La plus parts des moteurs industrielles ont
en Hz. une fréquence nominale de 50 Hz.
FOS | Tension Nominale 0V : Proportionnelle a la Valeur lue sur la plaque moteur Tension nominale moteur a la fréquence
(ala fréquence tension réseau nominale.
nominale)
FH2 | Sélection du mode 0:UF Si nécessaire utiliser un autre mode de
commande contrdle moteur.
PO | Puissance nominale Dépend du calibre Valeur lue sur la plaque moteur kW =0,736 x CV
variateur en kW
P03 | Courant nominal Dépend du calibre Valeur lue sur la plaque moteur
variateur enA
Pi2 | Fréquence de Dépend du calibre _ Vsynchrone —Vnom
glissement nominale | variateur pi2= Vsynchrone fsynchrone
moteur _
pi1o=1300-1420. o 67h:
6.2.2 Mise en service rapide (auto adaptation)

Méme si ce n'est pas absolument nécessaire, la procédure d'auto adaptation devrait étre effectuée avant de mettre le moteur en marche pour la
premiere fois.

Il est recommandé d'effectuer une procédure d’auto adaptation avant le premier démarrage du moteur. Il'y a deux modes d’auto adaptation :

Ll Le mode d’auto adaptation 1 (statique)
= Le mode d’auto adaptation 2 (dynamique). Si vous choisissez cette option, veuillez retirer la charge mécanique du
moteur.

A AVERTISSEMENT

Le moteur va commencer & toumer si le mode d’auto adaptation 2 est sélectionné

Procédure d’auto adaptation

6.2.3

1. Mettez le variateur de vitesse sous tension.

2. Commutez le mode de fonctionnement du mode a distance au mode local (réglage FO2 =2 ou 3).

3. S'il existe des contacteurs entre le moteur et le variateur, veuillez les fermer manuellement.

4. Réglez P04 & 1 (mode d’auto adaptation 1) ou P04 a 2 (mode d’auto adaptation 2), appuyez sur FUNC/DATA et sur RUN (le flux de
courant parcourant le bobinage du moteur va générer un bruit.) L'auto adaptation prend quelques secondes avant de se terminer
automatiquement.

5. P07 et P08 vont étre mesurés (de méme que P06 et P12 si le mode d'auto adaptation 2 a été sélectionné) et enregistrés
automatiquement dans le variateur de vitesse.

6. La procédure d’auto adaptation est terminée.

La procédure d’auto adaptation est terminée.

Test Run

Appuyer sur STOP pour arréter le fonctionnement du variateur.

(1) Réglez FO2 = 2 et FO2 = 3 pour sélectionner le mode local (commande RUN donnée par la console).

(2) Allumez le variateur et contrélez que la console DEL affiche 0.00 Hz en clignotant.

(3) Réglez une fréquence basse en utilisant les touches avec les fleches IO (contrdlez que la nouvelle fréquence clignote déja sur
la console DEL). Appuyez sur PRG/RESET pendant une seconde afin de déplacer le curseur sur I'afficheur DEL.

(4) Appuyez sur FUNC/DATA pour enregistrer la nouvelle fréquence sélectionnée.

(5) Appuyez sur la touche RUN pour commencer I'entrainement du moteur.

(6) Appuyez sur la touche STOP pour arréter le moteur.

Remarque :

Vous souhaitez faire toumer le moteur dans 'autre sens : changer le parametre FO2 = 2, par FO2 = 3 (Pilotage par la micro console
REV).
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71 Raccordement
! | Résistance de freinage 1
L P() i i PLC
Inductance DG | © ' >
o | I L TR
: | ——>
| PO |PO ©0B D
Disjoncteur ou Contacteur de ‘ 4 — =
différentiel (*1) lignes (*2) 3
T ~
Alimentation ! H
Triphasé H H
380/400V g © /
50/60 Hz E !
l l
. ° i
Mise & la terre G & O Misealatere
&
GV )
Entrées Analogiques
i— 13 30C
Alimentation potentiométre [ T P .
- ) o | [ 1 Sortie & Relals
Entrée analogique <—H—H— PTC 2) Information
Tens;)oral E‘:g(["g’(‘;'g”e | | 1 30A alarme
1 \ y
(04 +10vV DC) - ’ e}
= = SW7
@ C1
Entrée analogique NN Cc1
Courant pour consigne ) il Mg
4a20mADC | | ]
VARV V2
Y2 Alerte précoce surcharge moteur
Y1 X Sorties a
. ) Variateur en RUN transistors
FEntrees Logiques i il cmY Commun sorties transistor
IR I
Commande marche avant| | M
Commande marche arriére | [ A Sortie
P VA V analogique
Vitesse Présélectionnée 1 i i Swe =
Vitesse Présélectionnée 2
Vitesse Présélectionnée 3
Arrét roue libre
Reset Alarme

Ce schéma est donné a titre d’exemple. Pour des schémas de cablages détaillés, se reporter au manuel d’instruction correspondant.

Note 1 : Afin de protéger le cablage, installez dans le circuit primaire du variateur un dispositif de protection contre les courts circuits (DPCC)
recommandé ou un dispositif différentiel résiduel (DDR) (avec fonction de protection contre les surintensités). A ce moment, assurez-vous que la
capacité du dispositif de protection est inférieure ou égale a la capacité recommandée.

Note 2 : Lorsque C'est nécessaire, installez un contacteur magnétique (CM) pour chaque variateur afin de séparer le variateur de I'alimentation
électrique, en dehors du DPCC ou du DDR. Connectez un parasurtenseur en paralléle lors de l'installation d’'une bobine telle que le CM ou le
solénoide a coté du variateur de vitesse.

Note 3 : Lors de la connexion d’une inductance CC de lissage (DCR) en option, retirez le cavalier des bornes [P1] and [P(+)].
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7.2 Programmation du variateur

7.21 Parameétres moteurs

Code Désignation Réglage Usine Valeur recommandée Commentaire

FO3 | Fréquence 50 Hz Selon les besoins
Maximum

FO4 | Fréquence 50 Hz Valeur lue sur la plaque moteur La plus parts des moteurs industrielles ont
Nominale en Hz. une fréquence nominale de 50 Hz.

FOS | Tension 0V : Proportionnelle a la tension | Valeur lue sur la plaque moteur Tension nominale moteur a la fréquence
Nominale réseau nominale.
(ala fréquence
nominale)

FH2 | Sélection du 0:UF Si nécessaire utiliser un autre mode de
mode contrdle moteur.
commande

POZ | Puissance Dépend du calibre variateur Valeur lue sur la plaque moteur kW =0,736 x CV
nominale en kW

P03 | Courantnominal | Dépend du calibre variateur Valeur lue sur la plaque moteur

enA

Pi2 | Fréquence de Dépend du calibre variateur _ Vsynchrone —Vnom )
glissement P12 = ~ Vaynchrone fsynchrone
nominale moteur _

P12 = M*SO =2,67Hz
1500
7.2.2 Mise en service rapide (auto adaptation)

Méme si ce n'est pas absolument nécessaire, la procédure d’auto adaptation devrait étre effectuée avant de mettre le moteur en marche pour la
premiere fois.

Il est recommandé d'effectuer une procédure d’auto adaptation avant le premier démarrage du moteur. Il y a deux modes d’auto adaptation :

. Le mode d’auto adaptation 1 (statique)

= Le mode d’auto adaptation 2 (dynamique). Si vous choisissez cette option, veuillez retirer la charge mécanique du
moteur.

A AVERTISSEMENT

Le moteur va commencer & toumer si le mode d’auto adaptation 2 est sélectionné

Procédure d’auto adaptation

7.2.3

1. Mettez le variateur de vitesse sous tension.
2. Commutez le mode de fonctionnement du mode a distance au mode local (réglage FO2 =2 ou 3).
3. S'il existe des contacteurs entre le moteur et le variateur, veuillez les fermer manuellement.

4. Réglez P04 a 1 (mode d’auto adaptation 1) ou P04 a 2 (mode d’auto adaptation 2), appuyez sur FUNC/DATA et sur RUN (le flux de
courant parcourant le bobinage du moteur va générer un bruit.) L'auto adaptation prend quelques secondes avant de se terminer
automatiquement.

5. P07 et P08 vont étre mesurés (de méme que P06 et P12 si le mode d'auto adaptation 2 a été sélectionné) et enregistrés
automatiquement dans le variateur de vitesse.

6. La procédure d’auto adaptation est terminée.

La procédure d’auto adaptation est terminée.

Test Run

Appuyer sur STOP pour arréter le fonctionnement du variateur.

(1) Réglez FO2 = 2 et FO2 = 3 pour sélectionner le mode local (commande RUN donnée par la console).

(2) Allumez le variateur et contrélez que la console DEL affiche 0.00 Hz en clignotant.

(3) Réglez une fréquence basse en utilisant les touches avec les fleches I (contrdlez que la nouvelle fréquence clignote déja sur
la console DEL). Appuyez sur PRG/RESET pendant une seconde afin de déplacer le curseur sur 'afficheur DEL.

(4) Appuyez sur FUNC/DATA pour enregistrer la nouvelle fréquence sélectionnée.

(5) Appuyez sur la touche RUN pour commencer I'entrainement du moteur.

(6) Appuyez sur la touche STOP pour arréter le moteur.

Remarque :

Vous souhaitez faire toumner le moteur dans 'autre sens : changer le parametre FO2 = 2, par FO2 = 3 (Pilotage par la micro console
REV).
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7.2.4

Paramétres de consigne

Code

Désignation

Réglage Usine

Valeur recommandée

Commentaire

m
i

Consigne de fréquence

0: Pilotage via la micro-console

1 : Entrée tension (borne 12) (0 - 10V)

Sélection du canal de
commande en
fonctionnement
normal (consigne de
vitesse).

Mode de fonctionnement

2 : Pilotage par la micro-console

1 : Pilotage par signaux externes
(logique)

Sélection du canal de
commande (sens de
rotation) par les
bormmes FWD et REV.

Fonction de la borne X1

0 : Sélection vitesse présélectionnée
[SS1]

Si active, le variateur
sélectionne la
fréquence fixe C05

Fonction de la borne X2

1 Sélection vitesse présélectionnée
[SS2]

Fonction de la borne X3

1 Sélection vitesse présélectionnée
[SS4]

Voir section :
Commande par
sélection multi
vitesse

Fonction de la borne X4

7:(1007) Arrét roue libre

Si active, le variateur
coupe son étage de
sortie
immédiatement. Le
moteur s'arréte en
roue libre.

Fonction de la borne X5

8 : (1008) Réinitialisation d'alarme

Réinitialise I'état des
alarmes actuelles.

Fonction de la borne Y1

0:(1000) Variateur en
fonctionnement (RUN)

Lorsque le variateur
est actif (consigne de
sens), la sortie est
court circuiter entre
Y1et Y1E.

Fonction des bornes
(30 A, B, C)

99 : (1099) signalisation de défaut.

Sortie d'indication
défaut variateur




IMO

Unnivalled Choice

From a single product to a complete application solution IMO, has the product range and
knowledge to meet today’s most demanding application requirements.

The IMO Automation and Controls range fully
addresses the sense, control and switch
demands of today’s factory automation and
control environment. In terms of choice, the IMO
line-up is peerless, offering everything today’s
panel builder needs. From circuit protection and
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and reliability standards. IMO products are built
to comply with all relevant international
approvals.
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Motor Circuit Breakers Temperature Controls

Motor Control Gear
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Signal Conditioning
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Power Supplies
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